b) ivmelenme Test Deneyi
Hareket halinde olan bir cismin hizi, hareket siiresince degisim gosterir. Bir cismin ivmesi, o
cismin hizinin zamana goére degisim miktaridir.

Newton’un Il. Hareket yasasina goére bir yapinin hizlanmasi veya yavaslamasi sirasinda, bu
hareketlere ters yonde atalet kuvvetleri olusmaktadir. Yapinin hareketi sirasinda karsilagilan
bu kuvvet ivme ile ters yonli oldugundan ivme direnci olarak tanimlanir ve ivme direnci
dogrusal hareket halindeki kitlelerin atalet kuvvetleri ile dénme hareketi yapan tekerlekler,
aktarma organlari ve motorun doénel atalet kuvvetlerinden olusmaktadir. Ayrica ivme,
malzemeye yeterince yavas ve dizenli bir sekilde kontrol altinda tutularak, yeterli bir zaman
periyodunda, rezonans tepkilerini uyarmadan mevcut atalet yiklerini uygulayan yik
faktoradar.

ivmedlcerler dénme, ivmelendirme ve frenleme sebebiyle meydana gelen kuvvetlerin
Ol¢lilmesini saglamaktadir. Bircok egim algilayicisi yergcekiminin yonini referans yon olarak
algilar. Egimli yuzeylerde yapilan ivme dlgiimlerinde yer ¢ekim ivmesi daha dnemli iken, diiz
alanlarda yapilan dogrusal ve yanal ivme dl¢iimlerinde, hareket degisimleri ivme Uzerinde
daha etkili olmaktadir.

lvmelenme testi bir sisteme veya yapiya ait malzeme ve ekipmanlarin ivmelenme kuvvetine
maruz kaldiklarinda davranislari hakkinda bilgiler verir. ivmelenme testleri uygulanirken sok
olusmasindan, titresim yani dinamik cevaplardan (rezonans) uzak durulmaktadir. ivmelenme
testleri sirasinda test edilecek yapi, dinamik rezonansini harekete gecirmeyecek sekilde sabit
ve yavas olarak uzun siireli yik faktorlerine tabii tutulmaktadir.

ivmelenme Test Diizenegi

YONTEM:

» Deney dizeneginde test edilecek cihaz yada yapi belirlenir.
» Sekilde goruldugl gibi test numunesi fiksture yerlestirilir.
» Askeri standart MIL-STD-810G METHOD 513.6’a gore sisteme verilecek ivme degeri

o _n

g” tayin edilir.



» Numune Uzerine gelen ivme kuvvetleri hesaplanir.
» Deneyde deneysel hesaplamalar yapilacaktir.

ISTENILEN VERILER:
Olgiilen veriler ve ilgili hesaplamalar kullanilarak;

» Sistemin calistinldigi g degerinde olusan ivme degerlerini (a: ve an) hesaplayiniz ve
toplam ivme degerini (ar) belirleyiniz.

» Sistemde olusan tiim kuvvetleri (Fg, F: ve Fc) hesaplayiniz.

» Sistemin g degerinde calistirildigi deviri (N) bulunuz.

» Sonug ve Degerlendirme

DIGER VERILENLER:

Askeri standart MIL-STD-810G METHOD 513.6’ gore test edilecek numunenin (zerinde
olusan moment kuvvetlerinin sag el kuralina gore eksenleri asagidaki sekilde gosterilir:
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Sag el kuralina gére ara¢ ivmelenme dogrultulari

Yapisal ivme testlerinde farkli numunelerin testlerinde kullanilmak Gzere gerekli “g” degeri
askeri standartlarda asagidaki tabloda verilmistir.



Table 513.6-1. Suggested g levels for Procedure I - Structural Test.

Vehicle | Forward Test Level
Category | Acceleration Direction of Vehicle Acceleration (See Figure 513.6-1)
v | A(g's) Fore Aft Up Down Lateral
= Left Right
Aircraft 2 20 15A 45A 6.75A 2.25A 3.0A 3.0A
Helicopters 3 40 40 10.5 45 6.0 6.0
Manned Aerospace 6.0to 12.0 1.5A 0.5A 225A 0.75A 1.0A 1.0A
Vehicles &
i;:g:ﬂ Wing/ 20 7.5A 75A 9.0A 494 5.6A 5.6A
’ Sponson
Carried on: Wing Tip 20 T.5A 7.5A 11.6A 6.75A 6.75A 6.75A
Fuselage 20 525A 6.0A 6.75A 41A 225A 2325A
Ground-Launched . 124 054 | 124 124" 124" 124"
Missiles 2 2 2 2

Yapisal ivme testi icin g degerleri
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Tvpical Installation Utilizing a Fixture

Test numunesinin fikstire baglanmasi
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Acceleration I ag = resultant acceleration where normal
ag = \,I' af +a : and tangential acceleration exist
a = ra , tangential acceleration
Ay = rwo”, normal acceleration
a = change in centrifuge rotational
acceleration (radians/second squared)
o = centrifuge rotational velocity
(radians/second)
Force R Fr = resultant force
Fp = \."Ft‘ +FS° F = ma, , force due to tangential
acceleration
F. = ma, , centrifugal force due to normal
acceleration
m = mass of the test item
General Expression” . g = acceleration as a number of gravity
= n N units
= 200G G = gravitational unit of acceleration
(9.8 meter/sec?, 980 cm/sec?, 32.2
fi/sec’ or 386 4 in/sec?)
. Derive()i from equation for normal acceleration, | T = 3.14159
a, =rm" N = revolutions per nunute
r = radius of gyration (feet or inches)
Centimeter Units | ;.- 1119% 10%r N> ‘
Meter Units gs=01119x 107N ? ‘

Deneyde Kullanilan Ekipmanlar:

- ivmelenme deney diizenegi

- Firgasiz DC Motor

- Motor ve sisteme uyumlu tabla
- Kablosuz ivmeodlcer

- Baglama aparatlari

- Veri toplama sistemi



